
浙江省科学技术奖公示信息表（单位提名） 

提名奖项：（科学技术进步奖） 

成果名称 
自主智能地下管线勘测机器人及数字孪生平台 

成果及应用 

提名等级 二等奖 

提名书 

相关内容 

主要知识产权： 

1.管道变形检测装置 

2.行走式管道长度测量装置 

3.一种用于电力管线巡检的机器人 

4.一种电力管道巡检机器人 

5.一种分布式光储直流供电系统非线性微分平滑控制方法 

6.用于抑制模块化多电平变换器环流的无源反步控制方法 

7.一种模块化多电平变换器的优化控制集模型预测控制方法 

代表性论文： 

1.基于自适应反推的永磁同步电动机转速控制策略 

2.Passivity-Based Sliding Mode Control Method of Motors 

with PCHD Model 

3.基于灰狼优化的永磁同步电机自适应反推鲁棒控制策略 

主要完成人 

王磊，排名 1，高级工程师，国网浙江宁波市鄞州区供电有限

公司； 

王育飞，排名 2，教授，上海电力大学； 

俞沛宙，排名 3，高级工程师，国网浙江宁波市鄞州区供电有

限公司； 

陈德军，排名 4，高级技师，国网浙江宁波市鄞州区供电有限

公司； 

邱剑斌，排名 5，工程师，国网浙江宁波市鄞州区供电有限公

司； 

张一川，排名 6，工程师，国网浙江宁波市鄞州区供电有限公



司； 

林雯瑜，排名 7，工程师，国网浙江宁波市鄞州区供电有限公

司； 

薛花，排名 8，副教授，上海电力大学； 

孙圳，排名 9，高级工程师，国网浙江省电力有限公司象山县

供电公司； 

主要完成单位 

1.单位名称：国网浙江省电力有限公司象山县供电公司 

2.单位名称：国网浙江宁波市鄞州区供电有限公司 

3.单位名称：上海电力大学 

4.单位名称：浙江上青元电力科技有限公司 

5.单位名称：国网浙江省电力有限公司湖州供电公司 

提名单位 象山县人民政府 

提名意见 

成果研制了一种综合测量、探测、验收、数据分析等技

术为一体的电力地下管线测量及定位机器人，可以验收电缆

管道并实时上传管线分布图及管内的缺陷，并通过精确的定

位生成地下管线三维定位数据，实现地下精准定位及测量、

管径扫描和异物自动检测与地理信息数据的采集。该成果提

出了智能管线机器人机械结构优化设计、一种基于 MEMS技术

的地下管线全程定位方法、基于人工智能图像识别的管径状

态测量算法和研制了管线位置地理信息系统及监测平台这四

个创新点。成果自 2019年开始全面应用于浙江宁波等区域配

电网，有效防止施工引起的电缆管线故障，减少停电和故障

时间，降本增效显著。运用地下管线自主探测定位平台，可

在城市地下电力管线新建、竣工、验收等阶段完成新管验收、

管网普查、管道检修、养护检测、修复验收、施工监测工作，

解决现有城市地下电力管线检测存在的大量难题，具有广泛

的应用前景。 

同意推荐浙江省科学技术进步奖二等奖。 

 


